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��% I1 =
∫
C xdx + (1 + y)dy� )���� C ��� ������ (��)���� �����* ��
��� 
� ������

(0, 0) �
 ������ (1, 1)�

�(% I2 =
∫
K y2dx + x2dy� )���� K ��� ������ 
 �+������ �������������� x = a sin t�

y = b cos t� 
��� t ∈ [0, π]�

��% I3 =
∫
L −ydx + xdy − 2ydz� )���� L ��� ������ 
 �+������ �������������� x =

a sin t� y = a cos t� z = bt� 
��� t ∈ [0, 2π]�

��% I4 =
∫
P x2dx +

√
xydy� )���� P ��� ,������� 
��-)� 
� ������ (0, r) �
 ������

(R, 0)� ����(��)��� ���������� �
 ���#� ����+��� ��)����

��% I5 =
∫
S(2y − xy)dx + (x − x2y2)� )���� S ��� ������ ����(
�� y = x2 
� ������

(0, 0) �
 ������ (a, a2)�
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��% J1 =
∫
L xyds� )���� L ��� ������ 
 �+������ x = a(cos t+t sin t)� y = a(sin t−t cos t)�

t ∈ [0, 2π]� � ds =
√

x′2 + y′2dt ��� �+*������ ���)
	���

�(% J2 =
∫
C ds� )���� L ��� ����� 	��(
�� x = a cos t� y = a sin t� z = λt� t ∈ [0, 2π]�

��% J3 =
∫
A x2y� )���� A ��� ������ ����� ��*���� � �������� ,������� ������ ��+��
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K
(x + y)2dx − (x2 + y2)dy,

)���� K ��� �
�����
 �
�����
����� �
������ (-����� (���)��� ��+����� 
 ������#
��
���# (−1, 0)�0, 1) � (1, 0)�
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∫ (2,1)

(0,0)
x2dx + (y2 + 2)dy
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∫ (1,1,1)

(0,0,0)
(x2 − 5yz)dx + (y3 − 5xz)dy + (z3 − 5xy)dz
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∫
S

x2 + y2dS,

)���� S ��� �+�6��� x2 + y2 + z2 = r2� z ≥ 0�
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∫
S

xdydz + ydxdz + zdxdy,

)���� S ��� ����-����� ��
�� �+�6��� x2 + y2 + z2 = r2� z ≥ 0�
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∫
S

xdydz + ydzdx + zdxdy,

)���� S ��� ����-����� ��
�� �+�6��� x2 + y2 + z2 = r2� z ≥ 0�
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∫
S
(x − y)dydz + (y − z)dxdz + (z − x)dxdy,

)���� S ��� ����-����� ��
�� �
*�� x2 + y2 ≤ z2� 0 ≤ z ≤ h�
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∮
L

x2y2dxdz + dydz + zdz,

)���� L ��� 
��-)��� x2 + y2 = r2� z = 0� �� ����- �
 ����-������ ��
��� �+�6���
x2 + y2 + z2 = r2� z ≥ 0�
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(���� ����- W ���
���� ����� ��- �F =
(x + z, x− y + 2z, y − x) �
 ��
��� ������-��� (��)����� �
�+� ��+����� (1, 0, 0)� (0, 1, 0)�
(0, 0, 1) �����-����� *� dW = F1dx + F2dy + F3dz%�
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