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Zgodnie z art. 135 ust.2 Ustawy Prawo zaméwier publicznych ponizej zamieszcza sig tres¢ pytan i odpowiedzi

dotyczgceych przetargu nieograniczonego pn.,Dostawa aparatury naukowej”

w zwigzku z opublikowanym postgpowaniem, zawracamy sie z prosbg o dopuszczenie jako réwnowaznego w czesci 1:
System do zrobotyzowanej rehabilitacji i reedukacji chodu z modutem dla terapii dorostych i dzieci z modutem FES, zgodnie
z zasadg uczciwej konkurencji, kompletu urzadzen wiodacych producentéw sprzetow do reedukaciji chodu o ponizszych
parametrach. Proponowane rozwigzania miejscami znacznie przewyzszajg opisane zapewniajgc lepsze efekty
diagnostyczne i terapeutyczne. Sa one réwniez potwierdzone licznymi badaniami naukowymi i dos$wiadczeniem
praktycznym wynikajgcym z posiadania licznych instalacji na $wiecie, w tym kilkudziesigciu w samej Polsce. W opisie
znajdujg sig rowniez parametry, ktérych nie jest w stanie spetnié¢ zadne oferowane na rynku urzadzenia.

System do zrobotyzowanego treningu i rehabilitacji chodu:

* System posiada zrobotyzowane ortezy konczyn dolnych (obejmujgce koriczyne od stawu biodrowego do stawu

skokowego), wspotpracujgce z bieznig i system dynamicznego odcigzenia pacjenta podczas terapii, kontrolowanymi przez
komputer PC

* System do rehabilitacji osob z dysfunkcjami chodu

* System aktywujgcy fizjologiczny wzorzec chodu u pacjenta

* System wyposazony w oprogramowanie pozwalajgce na trening z wykorzystaniem biofeedbacku

¢ System pozwala na dostosowanie wspomagania przez robota w zaleznosci od zdolnosci pacjenta i poziomu
Zaawansowania treningu

* System przeznaczony dla pacjentéw z schorzeniami tj: urazy ortopedyczne, urazy mézgu, urazy rdzenia kregowego,
choroba Parkinsona, porazenie mbzgowe, stwardnienie rozsiane

¢ Skutecznos$¢ systemu potwierdzona w sposob naukowy poprzez publikacje naukowe wskazujgce na jego skutecznosé w
zakresie terapii chodu

* System wyposazony w ortezy dla 0s6b dorostych

* Ortezy sterowane sg poprzez silniki elektryczne odpowiadajgce stawom: biodrowym i kolanowym

* System pozwala na manualne dostosowanie urzadzenia do anatomii pacjenta

* Mozliwo$¢ dostosowania ortez do budowy anatomicznej pacjenta poprzez regulowang dtugos$¢ ortezy w czesci udowe;
(35-47 cm od kretarza do szczeliny stawu kolanowego) i czesci podudzia

* Mozliwo$¢ dostosowania szerokosci ortezy do szerokosci miednicy od 29-51 cm

* System wyposazony w bieznig o regulowanej predkosci w zakresie 0 — 3.2 km/h dla treningu z ortezami

* Bieznia o wymiarach powierzchni biegowej 115x50 cm

* Mozliwo$¢ dostosowania predkosci bieznia do predkosci ruchu ortez

* System umozliwia trening pacjentom jezdzgcym na wozkach inwalidzkich

* Mozliwos$¢ dynamicznego i statycznego odcigzenia pacjenta podczas treningu do 85 kg

* Odcigzenie pacjenta za pomoca sitownika elektrycznego sterowane za pomocg pilota lub oprogramowania i kolumny z
zawieszeniem uprzezy

* Odcigzenie pacjenta wy$wietlanie w czasie rzeczywistym podczas treningu

- System wyposazony w rampe dostepowg dla pacjentéw na wézkach inwalidzkich

- System wyposazony w regulowane porecze



[Dostep do ndg pacjenta podczas terapii ze wszystkich 4 stron

« System wyposazony w dotykowy panel obstugi dla terapeuty

- Oprogramowanie umozliwia kontrole ruchu w stawach (ustawienie zakres6w katowych) w sposob symetryczny i
asymetryczny

« Pomiar wzorca chodu w czasie rzeczywistym (katy, sity)

« Wizualizacja w czasie rzeczywistym jakosci chodu

« Mozliwoéé dostosowania trudnosci éwiczen w zaleznosci od mozliwosci ruchowych pacjenta

« System umozliwia zmiane sity wodzacej wspomagajacej ruch pacjenta od zerowej pomocy po 100% pracy robota

« System umozliwia wyswietlanie podsumowania z treningu i generowanie raportow

« System zabezpieczony podczas pracy pilotem zdalnie pozwalajgcym na jego awaryjne zatrzymanie podczas treningu
« System automatycznie zatrzymuje si¢ kiedy wykryty zostanie ruch niezgodny z wzorcem lub spastyczno$cig pacjenta
« System wyposazony w mechanizm bezpieczenstwa dla pacjenta

« Maksymalna waga pacjenta 135 kg

« Maksymalny wzrost pacjenta 200 cm

« System zasilany napigciem 220-240 VAC 50/60 Hz

- System wyposazony w opaski do mocowania ortezy w réznych rozmiarach

« System posiada pasy do mocowania stop i zapobiegania ich opadania

« Uprzaz i zaopatrzenie ortopedyczne moze byé prane w temperaturze 60 stopni C

« System wyposazony w opaski i uprzeze w réznych rozmiarach

« Wymiary systemu: 305x212x246 cm

« System zgodny z normg EN 60601-1-2

. Urzadzenie klasy lla

« Wraz z dostarczeniem systemu przeprowadzone jest szkolenie dla terapeutéw oraz pracownikéw technicznych

« Instrukcja obstugi systemu dostarczana w jezyku polskim

« W okresie trwania gwarancji bezptatne aktualizacje oprogramowania

» Gwarancja 24 miesigce

« 24 godzinne wsparcie techniczne przez email, telefon, zdalny dostep do systemu

« Dystrybutor zapewnia szybki czas reakcji serwisowej przez wykwalifikowany i autoryzowany personel

« Dostep do cze$ci zamiennych zagwarantowany przez okres 10 lat od daty dostarczenia systemu

System egzoszkieletu do terapii pacjentéw neurologicznych:

- Egzoszkielet dla pacjentéw neurologicznych

- Egzoszkielet modutowy zbudowany z:

- elementu miednicy w zadanym rozmiarze

- elementu uda (lewy i prawy) o regulowanej dtugosci

- elementu podudzia (lewy i prawy) o regulowanej dtugosci w min. 3 rozmiarach

- prowadnic stawu skokowego z wktadkami do buta (lewa i prawa)

- waga egzoszkieletu po ztozeniu maks. 18 kg

- sterowanie parametrami chodu za pomocg urzadzenia przeno$nego typu smarthphone lub tablet - komunikacja bluetooth
- oprogramowanie umozliwiajgce indywidualne dostosowanie parametrow chodu pacjenta tj. dtugo$é kroku, kadencja,

symetria chodu oraz prowadzenie raportéw z przeprowadzonych sesji
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* Dostosowanie parametréw na elementach egzoszkieletu w zakresie:

Szeroko$¢ biodra: 34 - 42.2 cm

0 Dtugo$¢ uda: 37 - 49 cm

0 Dhugo$¢ podudzia: 42 - 55 ¢m

0 Wzrost pacjenta: 155 — 191 ¢m

o Maksymalna waga pacjenta: 113 kg

0 Zakres spastycznosci: do 3 wg. skali Ashwortha

* zasilanie akumulatorem Li-lon

* wzrost pacjenta w przedziale min. 155-191 ¢m

* maksymalna waga pacjenta min. 110 kg

* feedback dla pacjenta w postaci wibracji i kolorowych diod LED

* stacja do tadowania egzoszkieletu w zestawie

* W zestawie chodzik do stabilizacji pacjenta oraz kule ortopedyczne

* oprogramowanie do terapii prowadzonej przez pacjenta (generowanie wzorca chodu przez pacjenta z modutem
inicjowania ruchu przez pacjenta)

* mozliwo$¢ chodu w egzoszkielecie na zewnatrz budynku (po trawie i powierzchni utwardzonej)

* Certyfikat CE oraz mozliwosé prowadzenia terapii u pacjentéw z uszkodzeniem C7 i nizej

* Min. 3 dniowe szkolenie w klinice prowadzone przez eksperta klinicznego certyfikowanego przez producenta

* W zestawie box transportowy wyposazony w elementy piankowe

System do funkcjonalnej elektrostymulaciji:

* system przeznaczony do funkcjonalnej elektrostymulacji (FES) stopy opadajgcej z dostepnymi modutami do stymulac;ji
tydki i uda

* funkcja wykrywania ruchu 3D

* adaptacyjny, uczgcy sie algorytm wykrywajgcy zdarzenie chodu i zapewniajgcy precyzyjng stym ulacje w razie potrzeby
* mozliwo$ci stymulaciji wielokanatowej

* mozliwo$¢ $ledzenie aktywnosci pacjenta w celu jeszcze wiekszego zaangazowania w proces rehabilitacii

* mozliwos¢ obstugi za pomoca mobilnej aplikacji i Bluetooth

* mozliwo$¢ monitorowania ruchu we wszystkich trzech ptaszczyznach przy uzyciu zyroskopu i 3-osiowego akcelerometru
* generacja stymulacji w 0,01 s

* zintegrowane wykrywanie ruchu

* mozliwo$¢ monitorowania wynikéw

* mozliwo$é zatozenia mankietu jedng rekg

* lokalizator potozenia zapewniajgcy powtarzalno$é umieszczenia elektrody i tatwg konfiguracje

* mozliwo$¢ pracy w réznym terenie np. schody, rampy

* mozliwos¢ stymulacji jednego lub kilku miesni w celu utatwienia reedukacji migsni, zapobiegania/opdzniania atrofii
nieuzywanych miesni, utrzymania lub zwigkszenia zakresu ruchu stawu i(lub) zwiekszenia lokalnego przeptywu krwi

* feedback dzwigkowy i wibracyjny podczas stymulagcji

* maksymalna waga pacjenta: 136 kg

* intensywnosci sity stymulacji: 0-100 mA w krokach 1 mA

* rodzaj fali: symetryczna lub asymetryczna



« czas trwania impulsu dodatniego przy fali symetrycznej: 100, 150, 200, 250, 300 ys
« czas trwania impulsu ujemnego przy fali symetrycznej: 250, 350, 450, 550, 650 ps
czas trwania impulsu dodatniego przy fali asymetrycznej: 100, 150, 200, 250, 300 ps
« czas trwania impulsu ujemnego przy fali asymetrycznej: 300, 450, 600, 750, 900 us
« czestotliwos¢ stymulacji: 10-45 Hzco5Hz

« maksymalne napiecie: 130 \Y%

ODPOWIEDZ: Wykonawca przestat szczegotowy opis konkretnego zestawu aparatury oraz wiasne propozycje
wyposazenia zestawu i szkolenia, a nie wniosek o wyjasnienie tresci SWZ. Sprawdzenie czy oferowane urzadzenie
odpowiada wymaganiom opisanym w SWZ nastepuje po ztozeniu ofert, a nie przed ich zlozeniem. Zwracamy uwage, ze
zgodnie z SWZ (Rozdziat IV Uwaga pod punktem 8) zamawiajgcy dopuszcza ztozenie oferty réwnowaznej. W takim
przypadku ,Wykonawca, ktory powotuje sie na rozwigzania rbwnowazne jest obowigzany wykaza¢, ze oferowany przez

niego sprzet/system spetnia wymagania okreslone przez zamawiajgcego.”
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